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CESAB P2001,4-2,5t

Elektro-Niedernubwagen

Technische Daten
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CESAB P214 - P216 Technische Daten
1.1 Hersteller CESAB CESAB
1.2 Typzeichen des Herstellers P214 P216
1.3 Antrieb Batterie Batterie
1.4 Bedienung Geh Geh
1.5 Tragfahigkeit/Last Q [ka] 1400 1600
1.6 Lastschwerpunktabstand ® [mm] 600 600
1.8 Lastabstand X [mm] 928 928
1.9 Radstand y [mm] 1260 1317

2.1 Eigengewicht inkl. Batterie [kal 458 524

2.2 Achslast mit Last vorn/hinten [kal 590/150/1115 695/150/1275

23 Achslast ohne Last vorn/hinten [kal 200/150/105 255/150/115

3.1 Bereifung, vorn/hinten Topthane/Topthane/PUR *) Topthane/Topthane/PUR *)

3.2 ReifengroRe, vorn [mm] @230x70 @230x70

3.3 ReifengroRe, hinten [mm] 285x100 285x100

34 Réder optional [mm] @125x50 @125x50

B15) Réder, Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben) 1x+2/2 1x+2/2

3.6 Spurweite, vorn 10 [mm] 430 430

3.7 Spurweite, hinten b, [mm] 394 394

4.4 Hub h, [mm] 120 120
Hubhohe h,, [mm] 205 205

4.9 Deichselhéhe in Betrieb M [mm] 865/1235 865/1235

4.15  Gabelhthe abgesenkt h, [mm] 85 85

419  Gesamtlange 1, [mm] 1631 1688

4.20 Léange einschl. Gabelriicken I, [mm] 481 538

421  Gesamtbreite b, [mm] 726 726

4.22  Gabelzinkenmafe slell [mm] 76/156/1150 *) 76/156/1150 *

4.25 MaR Uber Gabel by [mm] 550 *) 550 %

4.32  Bodenfreiheit Mitte Radstand m, [mm] 21 21

4.33  Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer A, [mm] 1842 1899

@ 4.34  Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs A, [mm] 1892 1949 @

4.35 Wenderadius W, [mm] 1420 1477

5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last [km/h] 6/6 6/6

5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last [m/s] 0.04/0.05 0.04/0.05

5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last [m/s] 0.09/0.08 0.09/0.08

5.8 max. Steigfahigkeit mit/ohne Last [%] 8/18 " 8/18 "

5.10 Betriebsbremse Elektromagnetisch Elektromagnetisch

6.1 Fahrmotor, Leistung S2 60 min. [kW] 1.0 1.0

6.2 Hubmotor, Leistung bei S3 15% [kW] 1.02 1.02

6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat [V/AR] 24/150 % 24/225 %

6.5 Batteriegewicht [ka] 158 214

6.6 Energieverbrauch nach VDI Zyklus [kWh/h] 0.28 0.30

SONSTIGE
8.1 Art der Fahrsteuerung CESAB Drive Control CESAB Drive Control

Daten basieren auf Standard Batterieraum: mittelgrof®
Leistung und Abmessungen der Gerate sind nominal und unterliegen Toleranzen.
CESAB behilt sich das Recht vor, Produktanderungen ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen

1) GemaR Betriebsstandard gemessen
2) S310%
*) Weitere Optionen sind verfligbar, durch die sich andere Werte ergeben.
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CESAB P218 - P225 Technische Daten

1.1 Hersteller CESAB CESAB CESAB

1.2 Typzeichen des Herstellers P218 P220 P225

1.3 Antrieb Batterie Batterie Batterie

1.4 Bedienung Geh Geh Geh

15  Tragfahigkeit/Last Q [kg] 1800 2000 2500

1.6 Lastschwerpunktabstand ® [mm] 600 600 600

1.8 Lastabstand X [mm] 898 898 898

1.9 Radstand y [mm] 1287 1287 1287

2.1 Eigengewicht inkl. Batterie [kal 554 554 564

22 Achslast mit Last vorn/hinten [kal 760/150/1435 815/150/1580 950/150/1945

23 Achslast ohne Last vorn/hinten [ka] 260/150/135 260/150/135 260/150/135

3.1 Bereifung, vorn/hinten Topthane/Topthane/PUR *) Topthane/Topthane/PUR * Vulkollan/Topthane/Vulkollan *)

3.2 ReifengroRe, vorn [mm] @230x70 @230x70 @230x70

3.3 ReifengroRe, hinten [mm] @85x75 285x75 285x75

34 Réder optional [mm] @125x50 @125x50 @125x50

B15) Réader, Anzahl vorn/hinten (x=angetrieben) 1x+2/4 1x+2/4 1x+2/4

3.6 Spurweite, vor 10 [mm] 430 430 430

3.7 Spurweite, hinten b, [mm] 370 370 370

4.4 Hub h, [mm] 120 120 120
Hubhéhe h,, [mm] 205 205 205

4.8 Standhohe (Plattform Sonderausstattung) h, [mm] — 150 —

4.9 Deichselhohe in Betrieb h, [mm] 865/1235 865/1235 865/1235

4.15 Gabelhthe abgesenkt g [mm] 85 85 85

419  Gesamtlange I [mm] 1688 1688 1688

4.20 Lange einschl. Gabelriicke 1, [mm] 538 538 538

4.21  Gesamtbreite b, [mm] 726 726 726

4.22  GabelzinkenmaRe slell [mm] 78/180/1150 * 78/180/1150 * 78/180/1150 *)

4.25 MaB iiber Gabel by [mm] 550 % 550 % 550 %

4.32 Bodenfreiheit Mitte Radstand m, [mm] 21 21 21

@ 4.33  Arbeitsgangbreite bei Palette 1000 x 1200 quer A, [mm] 1899 1899 1899 @

4.34  Arbeitsgangbreite bei Palette 800 x 1200 langs A, [mm] 1949 1949 1949

4.35 Wenderadius w, [mm] 1447 1447 1447

5.1 Fahrgeschwindigkeit mit/ohne Last [km/h] 6/6 6/6 6/6

5.2 Hubgeschwindigkeit mit/ohne Last [m/s] 0.04/0.05 0.06/0.09 0.05/0.09

5.3 Senkgeschwindigkeit mit/ohne Last [m/s] 0.09/0.08 0.09/0.08 0.09/0.08

5.8 max. Steigfahigkeit mit/ohne Last [%] 9/18 " 9/18 " 8/18 "

5.10  Betriebsbremse Elektromagnetisch Elektromagnetisch Elektromagnetisch

6.1 Fahrmotor, Leistung S2 60 min. kW] 1.0 1.5 1.5

6.2 Hubmotor, Leistung bei S3 15% kW] 1.02 1.42 1.42

6.4 Batteriespannung, Nennkapazitat [V/Ah] 24/225 % 24/225 % 24/225 %

6.5 Batteriegewicht [ka] 214 214 214

6.6 Energieverbrauch nach VDI Zyklus [kWh/h] 0.35

SONSTIGE
8.1 Art der Fahrsteuerung CESAB Drive Control CESAB Drive Control CESAB Drive Control

Daten basieren auf Standard Batterieraum: mittelgro®
Leistung und Abmessungen der Gerate sind nominal und unterliegen Toleranzen.
CESAB behalt sich das Recht vor, Produktanderungen ohne vorherige Ankiindigung vorzunehmen

1) GemaR Betriebsstandard gemessen
2) S3 10%
*) Weitere Optionen sind verfiigbar, durch die sich andere Werte ergeben
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CESAB P214 - P216 Abmessungen
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Batterieabhidngige Abmessungen
Batteriewechsel Nach oben
Batterieraum Klein Klein Mittel
1.9 Radstand y ~mm 1260 1260 1317
ohne Plattform I mm 1631 1631 1688
4.19 NELLELIENTIE mit Plattform = = =
| mm
oben/unten L
. . ohne Plattform l, mm 481 481 538
4.20 Lange einschl. i
g Gabelriicken mit Plattform | mm - - -
oben/unten 2
PN e e iyl cohne Plattform A, mm 1842 1842 1899
LXEN Palette 1000x1200 mit Plattform - - -
quer oben/unten Ry (i
Arbeitsgangbreite ohne Plattform A, mm 1892 1892 1949
LT bei Palette 800x1200 mit Plattform A - - -
langs oben/unten o MM
ohne Plattform W, mm 1420 1420 1477
4.35 RUEHGEEGI mit Plattform - - -
W, mm
oben/unten @
6.4  Batteriespannung, Nennkapazitét K, V/Ah 24/150 24/150 24/225
6.5  Batteriegewicht, min.—max kg 120-165 120—165 180—220
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CESAB P218 - P225 Abmessungen
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Batterieabhidngige Abmessungen
Batteriewechsel Nach oben Nach oben Seitlich Nach oben Seitlich
Batterieraum Mittel Grof DIN Mittel Groly DIN GroBy Mittel Grof Grof
1.9 Radstand y mm 1287 1337 1297 1287 1337 1297 1337 1287 1337 1337
ohne Plattform I, mm 1688 1738 1698 1688 1738 1698 1738 1688 1738 1738
CREN Gesamtlange mit Plattform i mm - - - 1773/2163 1823/2213 - 1823/2213 - - -
oben/unten 1
. . ohne Plattform I, mm 538 588 548 538 588 549 588 538 588 588
4.20 Lange einschl. i
Ml Gabelriicken mit Plattform L mm - - - 623/1013  673/1063 - 673/1063 - - -
oben/unten 2
Arbeitsgangbreite bei  ULAEECLL A, mm 1899 1948 1768 1899 1948 1768 1948 1899 1948 1948
4.33 EILICRIVEUSPIY mit Plattform A - - - 1984/2384 2033/2433 - 2033/2433 - - -
mm
quer oben/unten st
Arbeitsgangbreite ohne Plattform A, mm 1949 1998 1968 1949 1998 1968 1998 1949 1998 1998
4.34 LRl CUERMUSPIEE mit Plattform A - - - 2034/2434 2083/2483 - 2083/2483 - - -
langs g MM
9 oben/unten
ohne Plattform W, mm 1447 1496 1466 1447 1496 1466 1496 1447 1496 1496
LGN Wenderadius mit Plattform o - - - 1532/1932 1581/1981 = 1581/1981 = = -
mm
oben/unten @
6.4  Batteriespannung, Nennkapazitét K, V/IAh  24/225 24/300 24/250 24/225 24/300 24/250 24/260 24/225 24/300 24/260
6.5 Batteriegewicht, min.—max kg 180-220  220-270  180-222  180-220 220270  180-222  220-230  180-220  220-270  220-230
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